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CirBEON-63

CirBEON-63, Sensor para o controlo dinamico de poténcia

A Codigo: V42009.

/ > Potencia contratada (kW): 14,49

Aplicativo

The CirBEON model must be chosen based on contracted power:

o 16 A for 3,68 kW
o 20 A for 4,60 kW
o 25Afor5,75 kW
o 30 A for 6,90 kW
o 35A for 8,05 kW
o 40 Afor 9,20 kW
o 45 Afor 10,35 kW
o 50 A for 11,50 kW
o 63 A for 14,49 kW
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prévio, a fim de melhorar a sua fiabilidade, funcionalidade, desenho ou por outras razdes
Nao aceita qualquer responsabilidade por quaisquer erros, inexactiddes ou possivel falta de informagao neste documento.
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CirBEON-63

’ Codigo: V420009.

Especificagbes
Caracteristicas eléctricas

Tensao de isolamento entre terminais S1-S2 0.72/3 kV
Caracteristicas ambientais

Grau de protecao IP 20
Caracteristicas mecanicas

Envolvente Poliéster

Peso (kg) 0,065
Circuito de medigao de corrente

Relacdo de transformagado 63/0.05 A
Precisdo na medigdo

Precisao Clase 1

CirBEON
Sensor para controlo de poténcia de recarga dindmica

c6pIGO MODELO

Potencia contratada (kW)

V42009. CirBEON-63 14,49

Compativel com os equipamentos da série eHOME Distancia maxima até ao equipamento de recarga 200 m. Encapsulamento em poliéster, IP 20. Dimensdes: 60 x 32 mm
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