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Especificacions

CIRLAMP NODO 1...10

CIRLAMP NODE 1...10, La seva funcid és la gestio de les lluminaries amb balasts
electronics/drivers dotats de regulaciéo 0/1..10V (poténcies de lampades fins a 600
W).,

Code: M63011.  (CONSULTAR DISPONIBILIDAD)

Alimentacié en alterna

Categoria de Ia instal-lacio
Consum
Freqiéncia

Tensié nominal

Caracteristiques ambientals

CAT 11300V
2W /16 VA
50 / 60 Hz

184 ... 276 Vca (Autoalimentado)

Grau de proteccid

Humitat relativa (sense condensacid)

Temperatura d'emmagatzematge

Temperatura de treball

Caracteristiques mecaniques

IP 65
5..95%
-35...+80°C
-25...470°C

Envoltant

Circuit de mesura de corrent

Polycarbonate

Categoria de la instal-lacio CAT 11300V
Marge mesura corrent de Ia fase 01..3A
Corrent minima (Imin) 0,08 A

Circuit de mesura de tensio
Categoria de la instal-lacio CAT 1300V
Impedancia d'entrada 600 MQ
Marge de mesura de tensio 184 ... 276 Vca

Caracteristiques eléctriques

Tensio d'aillament, circuit

Normes

4 kV RMS 50 Hz durante 1 minuto

Seguretat eléctrica, Altitud max. (m)

Normes

Sortides analdgiques de control

2000

UNE-EN 61347-1/A1, UNE-EN 61347-2-12/A1, UNE-EN 60929, UNE-EN 61010-1,
UNE-EN 61000-6-3/A1, UNE-EN 61000-6-2

Corrent

Tensi6 de sortida
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Sistema de gestio intel-ligent de I'enllumenat public

Code: M63011.

Pes net (kg)

0,244
Precisié de mesures
Mesura del corrent de fase <5% F.E
Mesura de poténcia reactiva (kvar) <5% F.E.
Mesura de poténcia activa (kW) <5% F.E.
H r Data de creacio: 21/12/2024 - CIRCUTOR, SAU es reserva el dret a realitzar canvis técnics o modificar el contingut/imatges d'aquest document sense avis previ, per Pagina 2 de 2
erU yr nillorar-ne I3 fiabilitat, funcionalitat, c o per altras motius
No accepta cap responsabilitat pels possibles errors, inexactitut o la possible manca d'informacio




